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Bu derste 6grencilerin, réleli kumanda sistemlerinde kullanilan
devre elemanlarini tanimasi, bir ve {li¢ fazli asenkron motorlara
direk yol verme, uzaktan ve yakindan kumanda etme. Devir yoni
degistirme, asenkron motorlara yol verme yontemleri, kumanda
sistemlerinin zamana bagli olarak kontrol edilmesi, rotoru sargili
ve asenkron motorlarin  kontrolii, asenkron motorlarin
frenlenmesi, sinir anahtart uygulamalarin1 6grenmesi ve gesitli
kumanda problemlerini ¢ozebilmesi ve uygulayabilmesi,
asenkron ve servo motor siiriiciilerini tanimasi ve programlamasi
amaclanmaktadir

Dersin Ogrenme Ciktilari

1. Bir ve ii¢ fazli asenkron motorlara yol verme ve devir yonlerini
degistirme kumanda semalarini ¢izmek ve uygulamak.

2. Cesitli kumanda sistemlerini kontrol etmek ve uygulamak.

3. Asenkron motor siiriiciilerini tanimak ve programlamak.

4. Servo motor ve sistemlerin yapilarii ve c¢alismalarin
aciklamak.

5. Endiistriyel servo sistemlerini tasarlamak ve uygulamak.

Dersin Icerigi

Elektromekanik kumanda sistemlerinde kullanilan temel
devre elemanlar1, bir ve ii¢ fazli asenkron motorlara yol
verme sistemleri, bir ve ii¢ fazli asenkron motorlarin devir
yonlerinin  degistirilmesi, rotoru sargili ve asenkron
motorlarin kontrolii, asenkron motorlarin frenlenmesi, sinir
anahtar1 uygulamalari, asenkron ve servo motor siiriiciileri
ve programlanmasi, dogru akim motor siiriiciileri.

Haftalar Konular
1 Elektromekanik Kumanda sistemlerinde kullanilan devre elemanlari.
2 Ug fazl1 asenkron motorlara uzaktan ve yakindan direk yol verme, kesik ve siirekli

calistirma, ¢ift yonlii ¢aligtirma.
3 Ug fazli asenkron motorlara yol verme ydntemleri, yildiz iiggen yol verme.
4 Bir fazli asenkron motorlar ve tek ve ¢ift yonlii calistirilmasi.
5 Bir ve li¢ fazli asenkron motorlari frenlenme ¢esitleri.
6 Rotoru sargili ve dahlender motorlar ve yol verme
7 Ara Sinav
8 Sinir anahtarlar1 ve asenkron motorlarin sinir anahtarlari ile kontrolii.
9 Asenkron motor siiriiciileri, asenkron motorlara direk ve gerilim kontrollii yol verme.
10 Asenkron motorlara sabit momentle(V/F) kontrollii yol verme
11 Servo motorlar ve servo siirliciiler ve programlanmasi.
12 Endiistriyel servo motor uygulamalari.
13 Dogru akim motorlar1 ve uygulamalari.
14 Laboratuvar uygulamali sinavi ve deney uygulama raporlarinin degerlendirilmesi
Genel Yeterlilikler
1. Réleli kumanda sistemlerinde kullanilan devre elemanlarini agiklayabilir.

2. Cesitli kumanda sistemlerini kontrol edebilir ve uygulayabilir.




3. Asenkron motor siiriiciilerini taniyabilir ve programlar,Servo motor ve sistemlerin yapilarini ve
caligmalarim agiklayabilir.
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Ara Simav % 40
Final % 60
Biitiinleme % 60

PROGRAM OGRENME CIKTILARI iLE
DERS OGRENIM CIKTILARI iLiSKiSi TABLOSU
PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PCY9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14
oC1 2 3 2 2 3 1 4 1 2 2 5 1 2 4
0C2 2 4 3 2 3 1 4 1 2 3 5 1 2 4
0C3 2 4 4 2 4 2 4 1 2 2 5 1 2 4
OC4 2 3 4 2 3 2 4 1 2 2 5 1 2 4
OCs 2 4 3 2 2 4 1 2 1 5 1 2 4
OC: Ogrenme Ciktilar1 PC: Program Ciktilar
Katki
Diizeyi | 1 Cok Diisiik 2 Diisiik 3 Orta 4 Yiiksek 5 Cok Yiiksek
Program Ciktilar: ve lgili Dersin iliskisi
PC1 | PC2 | PC3 | PC4 | PC5 | PC6 | PC7 | PC8 | PC9 | PC10 | PC11 | PC12 | PC13 | PC14
Elektrc_>-
&enﬁ%ka 2 3 4 2 3 2 4 1 2 2 5 1 2 4
Sistemleri




